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Nano-Vector ARF
Technische Daten Die Stromversorgung der Empfangsanlage erfolgt Uiber das Buchse fur Akku 8895
Spannweite: ca. 580 mm eingebaute BEC des Reglers. Schrumpfschlauch, d 4,8 5151
Gesamtlange: ca. 510 mm
Gesamtflacheninhalt: ca. 10 dm? Bei der Funktionsprobe die Servos der Ruder mit der Ladegerit z. B.
Fluggewicht: ca. 350 ¢ Fernsteuerung in Neutralstellung bringen (Knippel und POWER PEAK® Uni 7 EQ, 230V 8564
Gesamtflachenbelastung: ca. 35 g/dm? Trimmhebel am Sender in Mittelstellung). Senderladekabel Banane/KI. F1415
Ladekabel 8881
Zur Inbetriebnahme immer den Gasknippel in Stellung Klettband 1713

Verehrter Kunde,

Sie haben sich firr ein montiertes Modellflugzeug aus dem
Hause robbe Modellsport entschieden. Daflir danken wir
Ihnen.

Das Modell ist nach wenigen Handgriffen flugfertig. Um
Ihnen den sicheren Betrieb dieses Modells zu erleichtern,
sollten Sie unbedingt diese Anleitung und die beiliegenden
Informationsblatter vor der ersten Inbetriebnahme genau
durchlesen.

Wir sind sténdig bemuht, unsere Produkte der neues-
ten Entwicklung anzupassen. Informieren Sie sich bitte
Uiber technische Verbesserungen und Aktualisierungen
der Dokumentation im Internet unter der jeweiligen
Produktbeschreibung auf unserer Homepage www.
robbe.com.

Alle Richtungsangaben wie z. B. ,rechts“ sind in
Flugrichtung zu sehen.

Hinweis zum Antrieb

Als Antrieb ist ein Brushless-Aussenlaufermotor mit einem
Impeller eingebaut.

Der Motor ist betriebsbereit mit dem Regler verbunden.

Zur Inbetriebnahme ist es lediglich erforderlich, den Lipo-
Akku anzuschlieBen.

Eine Einstellanleitung fiir den Regler finden Sie im
Anhang der Anleitung.

Hinweis zur Fernsteueranlage

Zum Fernsteuern des Modells wird eine Anlage mit min-
destens 4 Kanélen mit Delta Mischer bendtigt. Besonders
empfohlen werden 2,4 GHz Anlagen.

Die Servos fiir die kombinierten Querruder / Héhenruder
sind bereits eingebaut.
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,Motor aus"” bringen, den Sender einschalten. Erst dann den
Akku anschlieBBen.

Zum Ausschalten immer die Verbindung Akku - Motorregler
trennen, erst dann den Sender ausschalten.

Bei allen Arbeiten an den Teilen der Fernsteuerung, und
des Reglers die Anleitungen beachten, die den Geréten
beiliegen.

Ebenso die Anleitungen des Akkus und des Ladegerits
vor der Inbetriebnahme genau durchlesen.

Klebearbeiten, geeignete Klebstoffe:

Alle Teile vor dem Verkleben immer erst “trocken”
anpassen.

No. 5062
No. 5020

robbe Speed 1
Aktivator Spray

Bei Klebearbeiten darauf achten, dass kein Klebstoff auf die
lackierten Flachen lauft und diese beschadigt.

Empfohlenes Zubehor

Bezeichnung Bestell Nr.
Fernsteuerung TEEX-R6308SBT

2,4 GHz FASST F4106
Senderakku 8NIMH 2000 4548

ROXXY® POWER ZY 3S 1000mAh 30C 6911
oder

2x ROXXY® POWER ZY 2S 1000mAh 30C 6910
in Reihe geschaltet

Lieferumfang

- Mit Dekor versehener, montierter EPO-Schaumteilesatz
(Rumpf/Flache, Triebwerksabdeckung, Kabinenhaube mit
Cockpit)

- Separate Seitenleitwerke und Rumpfnase aus EPO-
Schaumstoff

- Kleinteile flr die Ruderanlenkungen

- Montierter @ 50 mm Impeller

- Montierter Brushless-Motor und -Regler

- 2x montierte robbe E-COLINE Servos 8G

- Mehrsprachige Montageanleitung

Ersatzteilliste

Bestell Nr. Bezeichnung

25800001  Impeller @ 50 mm

25800002 BL-Motor

25800003 Kabinenhaube Nano-Vector
26000001 E-COLINE Servo 8G

8629 BL-Regler-ROXXY® Control 930
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Bilder 1 und 2
- Die Seitenleitwerke aufkleben, dabei auf korrekten Sitz
der Leitwerke achten.

Bilder 3 und 4
- Die Rumpfspitze an den Rumpf kleben.
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Coraniienes

Motor “aus”

— | Bild 5
|| - Einbau des Empfingers: Die Servos und den Regler

am Empfanger anschlieBen. Dabei die Anleitung
der Fernsteuerung betreffs der Kanalzuordnung und
Polung der Servokabel beachten.

(Impulskabel orange entspricht weiBem Kabel bei
robbe-Futaba).

d| - Empféanger in den Rumpf setzen und die

Empfangerantenne(n) verlegen.

Bild 6

- Akkukabel mit Schrumpfschlauchstiicken versehen.
Buchse gemaB Abbildung anléten und Lotstellen mit
Schrumpfschlauch isolieren.
Achtung: Akku nicht verpolt am Regler anschlie-
Ben. Verpolung des Akkus zerstort den Regler
sofort.

Bilder 7 und 8
- Den Flugakku laden.

- Den Sender einschalten, den Gaskniippel in die
Stellung ,,Motor aus* bringen.

- Den geladenen Flugakku mit Klettband versehen, in
den Rumpf einlegen und anschlieBen. Tonfolge des
Reglers abwarten.

- Kabine aufsetzen. Die Kabinenhaube wird durch einen
Magnetverschluss und eine Zunge gehalten.
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ica.12 mm

ca. 12 mm

ica.15 mm

y

ca. 15 mm

4

@ Motorlauf

Motor “ein”

Motor “aus”
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Bilder 9 und 10

- Delta-Mischer im Sender aktivieren.

- Die Kanalzuordnung der Ruder Uberprifen, falls erfor-
derlich, die Stecker vertauschen.

- Die Neutralstellung der Ruder priifen. Gegebenenfalls
die Schrauben der Gestangekupplungen I6sen, Ruder
auf “Neutral” stellen und Schrauben wieder anziehen.

- Die Laufrichtung der Servos priifen.

- Bei Betétigen des Querruderkniippels nach rechts (a)
muB sich das rechte Querruder (a) heben, das linke (b)
senken.

- Ziehen des Hoéhenruderknippels zum Kérper hin (c)
bewirkt, dass sich die Hinterkanten der Ruder heben, (c).

- Bei vertauschten Ruderfunktionen Servo-Reverse des
Senders fir die entsprechende Funktion betatigen.

- Alle Anlenkungen auf festen Sitz und Leichtgangigkeit
prifen. Insbesondere den festen Sitz der Muttern an
den Gestangekupplungen prifen.

- Die AusschlagssgroBen sind jeweils an der
Innenseite der Ruder gemessen.

- Die angegebenen Ruderausschlage sind Richtwerte
for die ersten Flige. Die genaue Einstellung muss
jeder Pilot nach individuellen Steuergewohnheiten
vornehmen.

- Ebenso sind eventuelle Einstellungen fir Expo den
eigenen Steuergewohnheiten anzupassen.

Bild 11

Motorlauf

- Das Modell festhalten.
Vor dem Modell diirfen sich keine Gegenstande

Awie Lappen, Werkzeuge oder dhnliches befin-
den, da diese durch den Impeller angesaugt
werden kdnnen.

- Gas geben. Der Motor muss anlaufen. Am Heck des
Modells muB ein deutlicher Luftstrom spiirbar sein.

- Gasknlppel wieder in die Stellung “Motor aus” bringen.

- Erst die Verbindung Akku - Regler trennen, dann den
Sender ausschalten.
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Bild 12

- Den Akku zum folgenden Auswiegen einlegen, nicht
anschlieBen.

- Den Schwerpunkt gemé&B Unteransicht beidseitig auf dem
Rumpf anzeichnen.

- Das Modell im Schwerpunkt C.G. unterstitzen und aus-
pendeln lassen. Die Idealstellung ist erreicht, wenn das
Modell mit leicht nach unten hangendem Vorderteil in der
Waage bleibt.

- Flugakku, falls erforderlich entsprechend versetzen.

- Die Akkuposition im Rumpf anzeichnen, damit der Akku
bei einem Wechsel wieder in der gleichen Lage eingebaut
werden kann.

- Den Akku in der gefundenen Position zusétzlich mit
Schaumstoffresten fixieren, damit er wahrend des Fluges
nicht verrutschen und die Schwerpunktposition verandern
kann.

- Das Modell ist nach erneutem Laden des Akkus startbe-
reit.

Einfliegen, Flughinweise
Vor dem Erstflug die Abschnitte
»Routineprifungen vor dem Start”
und »Modellbetrieb* im Abschnitt
,»Sicherheitshinweise” beachten.

- Zum Einfliegen des Modells sollten Sie sich einen mdg-
lichst windstillen Tag aussuchen.

- Als Gelande fir die ersten Fllge eignet sich eine
groBe, ebene Wiese ohne Hindernisse (Baume, Zaune,
Hochspannungsleitungen etc.).

- Nochmals eine Funktionsprobe durchfihren.

- Fir den Handstart sollte ein Helfer anwesend sein, der
das Modell mit nicht zu geringem Schub in die Luft befor-
dern kann.

- Der Start erfolgt genau gegen den Wind.

7

Den Motor einschalten und das Modell mit einem kréaftigen
Schwung horizontal gegen den Wind starten.

Den Nano-Vector geradeaus fliegen lassen, keine Kurven
in Bodenndhe einleiten.

Ruder falls erforderlich nachtrimmen, bis ein gleichma-
Biger Steigflug erreicht ist.

Die Reaktionen des Modells auf die Ruderausschlage
prifen. Gegebenenfalls die Ausschlage nach der Landung
entsprechend vergrdBern oder verkleinern.

Die Mindestfluggeschwindigkeit in ausreichender
Sicherheitshéhe erfliegen.

Die Landung mit ausreichend Fahrt einleiten.

Beim Landen immer den Motor ausschalten, um
Beschadigungen des Impellers durch Schmutz zu ver-
meiden.

War ein Nachtrimmen erforderlich, so werden die
Gestangeldangen nach der Landung korrigiert und die
Trimmungen am Sender wieder in Mittelstellung gebracht,
so daB fir die folgenden Flige beidseitig der volle
Trimmweg zur Verfigung steht.

Bild 13, Zugang zu Impeller und Regler

- Im Wartungs- oder Reparaturfall ist das

Impellertriebwerk von unten zugéanglich.

Zum Offnen des Rumpfs wie folgt vorgehen:

Der Rumpfdeckel wird von Magneten gehalten. Deckel von
innen aufdriicken.

Den Rumpfdeckel abnehmen.

Nach Lésen der Steckverbindungen kénnen Regler oder
Impeller ausgebaut werden. Farbzuordnung der Kabel
notieren.

Den Zusammenbau in umgekehrter Reihenfolge vorneh-
men.

robbe Modellsport GmbH & Co. KG

Technische Anderungen vorbehalten
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Bitte lesen Sie diese Betriebsanleitung vor Inbetriebnahme des Reglers sorgfaltig durch.

Technische Daten, BL-ESC 30 A Regler: Technische Daten, BL-Outrunner:

Dauerstrom: 30A

Spitzenstrom: 40 A (>10 sec.) Betriebsspannung: 11,1V (3S LIPO)
Bec-Modus: linear Laststrom max.: ca. 16 A
BEC-Ausgang: 5V/2A Leerlaufdrehzahl: 4300 Umin/V
Zellenzahl Li-Po: 2-4 Abmessungen Dx L: 23,6 x 37,5 mm
Zellenzahl NiMH/NC 5-12 Wellendurchmesser: 3 mm
Unterspannungsschutz: ja Gewicht: 40 g
Abmessungen (Regler): 23 x 43 x 6 mm

Gewicht: 25¢

Achtung: Der Regler besitzt keinen Verpolschutz! Eine Verpolung des Akkus am Regleranschluss
fOhrt zur sofortigen Zerstérung des Reglers.

Soll statt des BEC-Systems ein separater Empféngerakku verwendet
werden, dann muss die rote Leitung am Empfénger-Anschlusskabel des
Reglers aus dem Steckergehduse gezogen und durch Isolieren gegen N

Kurzschluss geschitzt werden.

SEHR WICHTIG: Da verschiedene Sender unterschiedliche Gaseinstellwerte besitzen, empfeh-
len wir dringend, dass Sie die “Gasbereich-Einstellfunktion” zum Einlernen des Gasbereiches
verwenden. Bitte lesen Sie in der Anleitung den entsprechenden Absatz: “Einstellen der Vollgas
und Stop-Position”.

Inbetriebnahme des Flugreglers:
Gasknlippel voll zuricknehmen, anschliessend Sender einschalten.
Akku mit Flugregler verbinden.
Je nach eingestelltem Akkutyp ertdnt folgendes:
LiPo: Es ertdnen zwei Audiosequenzen:
1: “***” fir einen erkannten 3S Lipo Akku. Die Zellenzahl wird automatisch erkannt. (Die
Anzahl der Téne entspricht der Zellenzahl).
2: ™ flr eine eingeschaltete Bremse.
“*” flir eine ausgeschaltete Bremse.
NiMH / NC: Es ertont eine Audio-Sequenz:
Hier ertdnt nur “*“ bzw. “**” flir eine eingeschaltete oder ausgeschaltete Bremse.
Der Regler ist betriebsbereit.
Gasknlippel vorwarts bringen: Motor startet.

© robbe Modellsport

Einstellen der Vollgas- und der Stopposition: (im Falle eines neuen Senders sollte der
Gasbereich immer erneut eingelernt werden)

Sender einschalten, Gasknlppel voll nach vorn bringen.

Akku mit Regler verbinden.

“--, --” ertdnt. Innerhalb der vier Wiederholungen Gaskniippel in die gewlinschte Stop-Position
bringen.

“--" ertdnt fir die erkannte Stop-Position. Danach ertdnt die Audiosequenz je nach eingestelltem
Akkutyp. Der Regler ist betriebsbereit.

Schutzfunktionen
1.Uberhitzungsschutz: Falls die Temperatur des Reglers Uber 110°C liegt, reduziert der Regler
die Ausgangsspannung.

2.Gasimpulsausfallschutz: Falls der Gasimpuls eine Sekunde lang ausfallt, reduziert der Regler
die Ausgangsspannung. Bei einem weiteren Ausfall fir zwei Sekunden schaltet der Regler die
Ausgangsspannung vollstandig ab.

Funktionsbeschreibung
1. Vollgas / Stop-Position
2.  Einstellung der Bremse: Bremse: EIN / Bremse AUS, Voreinstellung = Bremse OFF
3. Akku-Typ: Li-xx(Li-lon oder Li-Poly) / Ni-xx(NiMH oder NC), Voreinstellung = Li-xx.
4 Unterspannungs-Abschaltung: Niedrig / Mittel / Hoch. Voreinstellung = Mittel
1)Bei Li-xx Akkus wird die Anzahl der Zellen automatisch erkannt. Abschaltspannung nied-
rig/mittel/hoch bei:
2.8V/3.0V/3.2V. Z.B.: Einstellung Abschaltspannung mittel, bei 3 Lipozellen, ergibt: 3 x
3=9V.
2)Bei NiIMH/NC Akkus, Abschaltspannung niedrig/mittel/hoch bei: 50%/60%/65% der
Anfangsspannung. Z.B.: Bei einem 6 Zellen NiMH Akku betrégt die Spannung bei
Volladung 1.44 x 6=8.64V, bei Einstellung Abschaltspannung niedrig betragt die
Abschaltspannung: 8.64 x 50%=4,32V.
5.  Werkseinstellung: Die Werte werden auf Werkseinstellung zurlickgesetzt
Programmierung).
6.  Timing: Automatik / Niedrig / Hoch, Voreinstellung = Automatic.
Fur die meisten Motoren kann automatisches Timing gew&hlt werden. Fir hohe Leistung
empfehlen wir niedriges Timing fiir 2 polige Motoren (Inrunner) und High-Timing fir 6 —und
mehrpolige Motoren.
Vor der Flugerprobung eine Standerprobung durchflihren.
7. Anlauf/Einschaltmodus: SuperWeich / Weich / Normal, Voreinstellung = Weich
Normal eignet sich fir Flachenmodelle.
Die Anlaufgeschwindigkeit bei Weich / SuperWeich ist ziemlich langsam, 1 Sek. (Anlauf
Weich) / 1,5 Sek. (Anlauf Super-Weich) gerechnet vom Anlaufen bis Vollgas. Anlauf Super
Weich eignet sich besonders fiir Modelle mit Getriebeantrieben.
8.  RPM Control Heli Mode
Voreinstellung: off
Bei eingeschaltetem Governor Mode wird die Bremse deaktiviert. Die Unterspannungs-
Abschaltung wird auf reduzierte Leistung gesetzt.
9.  Motor-Drehrichtung: Die Motor-Drehrichtung kann elektronisch umgeschaltet werden (siehe
Programmierung).

(siehe
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10. Taktfrequenz-Umschaltung 8 kHz / 16 kHz. Voreinstellung 8 kHz

8 kHz: Taktfrequenz fur 2-polige Motoren, z. B. Inrunner

16 kHz: Taktfrequenz flir Motoren mit mehr als 2 Polen, z. B. Outrunner.
11. Unterspannungs-Abschaltmodus: Voreinstellung: Soft

Soft: Leistung reduziert,

Hart: Vollabschaltung.

Programmierung

1. Sender einschalten und Gaskniippel voll nach vorn bringen, Akku an den Regler (ESC)
anschlieBen

2. Nachb5Sec. ertdntdie erste Audiosequenz des Programmiermodus. Verbleibt der Gasknlippel
in der Vollgasposition, so gibt der ESC nacheinander verschiedene Audiosequenzen flr die
einstellbaren Parameter aus - siehe nachfolgende Tabelle.

3. Die Audiosequenz fiir jeden einzelnen Parameter wird vier mal wiederholt. Zur Einstellung
des Parameters bewegen Sie den Gaskniippel innerhalb der vier Wiederholungen in die
Stop-Position. Danach ertdnt die Audiosequenz je nach eingestelltem Akkutyp (siehe
“Inbetriebnahme des Flugreglers”).

Hinweis: Nach jeder Anderung eines Parameters ist der ESC zur Ubernahme der
Einstellung fur ca. 5 sec. vom Akku zu trennen.
Pro Programmierung kann immer nur ein Parameter eingestellt werden.

Audiosequenzen im Programmiermodus

Audiosequenzen Reglerfunktionen

1 Vollgas / Stopposition
2 Bremse
KN Bremse Ein / Aus
3 Akkutyp
~ o~~~ NiMH / NC
~ o~ o~~~ LiPo
4 Unterspannungs-Abschaltung
L A S Niedrig 2.8V/50%
I Mittel 3.0V/60%
P Hoch 3.2V/60%
5 Reset auf Werkseinstellung
———, — Reset
6 Timing
- = = = Automatik (7-30°)
- == Niedrig (7-22°)
————————— = Hoch (23-30°)
7 Anlauf/Einschaltmodus
VV, VV, VV, VV Superweich
vV V V V Weich
VVV, VVV, VVV, VVV Normal

© robbe Modellsport

8 Heli Mode
[ Drehzahlregelung aus
L, Softanlauf, 5 sec.
Verzégerung
e e, o, Softanlauf, 15 sec.
Verzégerung
9 Motor Drehrichtung
W, W, W, W Rechts / Links
10 Taktfrequenz
A/ a 8kHz
A\VER\VER\ VR 16kHz
11 Unterspannungs-Abschaltmodus

Leistung reduziert
-Vollabschaltung

Sicherheitshinweise
Einschaltreihenfolge beachten: Immer zuerst den Sender einschalten und danach den
Empfénger. Beim Ausschalten in umgekehrter Reihenfolge vorgehen.
Beachten Sie die technischen Daten.

- Polung aller Anschlusskabel beachten.

- Kurzschlisse unbedingt vermeiden.

- Den Regler so einbauen bzw. verpacken, dass er nicht mit Fett, Ol oder Wasser in Beriihrung

kommen kann.
- Fur ausreichende Luftzirkulation sorgen.
- Bei Inbetriebnahme nie in den Drehkreis der Lufschraube greifen - Verletzungsgefahr.

Gewahrleistung

Unsere Artikel sind selbstverstédndlich mit den gesetzlich vorgeschriebenen 24 Monaten
Gewahrleistung ausgestattet. Sollten Sie einen berechtigten Gewahrleistungsanspruch geltend
machen wollen, so wenden Sie sich immer an Ihren Handler, der Gewahrleistungsgeber und
fur die Abwicklung zustandig ist. Wahrend dieser Zeit werden evtl. auftretende Funktionsméangel
sowie Fabrikations- oder Materialfehler kostenlos von uns behoben. Weitergehende Anspriiche
z. B. bei Folgeschaden, sind ausgeschlossen.

Der Transport zu uns muss frei erfolgen, der Ricktransport zu lhnen erfolgt ebenfalls frei. Unfreie
Sendungen kdnnen nicht angenommen werden.

Flr Transportschaden und Verlust lhrer Sendung kénnen wir keine Haftung Ubernehmen. Wir
empfehlen eine entsprechende Versicherung.

Senden Sie Ihre Gerate an die fiir das jeweilige Land zu sténdige Servicestelle.

Zur Bearbeitung lhrer Gewahrleistungsanspriiche miissen folgende Voraussetzungen

erfillt werden:

- Legen Sie lhrer Sendung den Kaufbeleg (Kassenzettel) bei.

- Die Gerate wurden geman der Bedienungsanleitung betrieben.

- Es wurden ausschlieBlich empfohlene Stromquellen und original robbe Zubehér verwendet.

- Feuchtigkeitsschdden, Fremdeingriffe, Verpolung, Uberlastungen und mechanische
Beschadigungen liegen nicht vor.

- Flgen Sie sachdienliche Hinweise zur Auffindung des Fehlers oder des Defektes bei.
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Warnténe und Fehlersuche
Fehler

Méglicher Grund

Lésung

Motor l&uft nicht, jedoch hérbare Téne beim Einschalten, d.h. der Regler versucht,
die Zellenzahl automatisch festzustellen.

Kalibrierung der Gas-Funktion des Reglers wurde nicht durchgefihrt.

Gas-Funktion des Reglers kalibrieren.

Motor lauft nicht; auch keine horbaren Téne beim Einschalten. Servos funktio-
nieren nicht.

Wackelige / lockere Verbindung zwischen Akku und Regler.

Kein Strom.

Fehlerhafte Létverbindungen (kalte Lotstellen).

Umgepoltes Akkukabel.

Verbindung zwischen Regler und Empfanger (Gaskabel) umgepolt.
Fehlerhafter Regler.

Stecker / Buchse s&ubern bzw. erneuern.
Vollgeladenen Akku einsetzen.
Kabelverbindungen sauber verléten.
Kabelpolung priifen bzw. korrigieren.
Reglerkabel prifen, ggfs. Kontakte korrigieren.
Regler ersetzen.

Motor lauft nicht, auch keine hérbaren Téne beim Einschalten; JEDOCH: Servos
funktionieren.

Nach Einschalten des Reglers |auft der Motor nicht. Zwei Piepsténe, danach kurze
Pause (** ** ** *¥).

Wackelige / lockere Verbindung zwischen Regler und Motor
Ausgebrannte Motorwindungen
Fehlerhafte Létverbindungen (kalte Lotstellen).

Stecker / Buchse saubern bzw. erneuern.
Motor ersetzen
Kabelverbindungen erneut verléten.

Akkuspannung liegt ausserhalb des zulassigen Bereiches.

Akku durch einen vollgeladenen ersetzen.
Akkuspannung prifen.

Nach dem Einschalten des Reglers lauft der Motor nicht.
Einfacher Piepston, danch kurze Pause

.

Der Regler findet keinen normalen Gasimpuls vom Empfénger.

Prifen, ob das Reglerkabel mit dem Gaskanel des Empféngers verbunden ist.
Sender bzw. Empfanger prifen, um festzustellen, ob ein Gasimpuls tatsachlich
ausgegeben wird (Servo einstecken, um die Funktion des Gaskanals zu prifen).

Nach dem Einschalten des Reglers lauft der Motor nicht. Sténdige Piepstdne

().

Gasknippel steht nicht am unteren Endpunkt, wenn der Sender eingeschaltet
wird.

Gasknippel ganz nach hinten ziehen.

Nach dem Einschalten des Reglers lauft der Motor nicht. Es ertdnen zwei lange
Piepstdne, danach zwei kurze Piepstdne (_ _ * *).

Umpolung des Gaskanals, deshalb schaltet der Regler in den Programmiermodus

Servoumpolungsmeni des Senders wahlen, Gaskanal umpolen.
Hinweis: Gaskanal einer Futaba-Anlage grundsétzlich auf ‘Reverse’ schalten.

Motor lauft in die falsche Richtung.
Motor steht im Fluge.

Kabel zwischen Regler und Motor umgepolt.

Zwei der drei Kabel zwischen Regler und Motor tauschen, oder Funktion ‘Motor-
Drehrichtung’ wahlen (durch den Programmiermodus des Reglers), bzw. die
vorgegebenen Parameter andern.

Gasimpuls fehlt.

Prifen, ob die FS-Anlage richtig funktioniert.

Lage des Reglers bzw. des Empfangers prifen. Lage der Empfangerantenne
bzw. der Reglerkabel prifen: es muss gentigend Luft zwischen diesen Bauteilen
bleiben, um Stérungen auszuschliessen.

Ferrit-Ring ins Gaskabel des Reglers einbauen.

Akkuspannung bis auf ‘Unterspannungsschwelle’ gefallen.
Méglicherweise fehlerhafte Kabelverbindung.

Flugmodell sofort landen, Akku ersetzen.
Kabelverbindungen auf mégliche Beschadigungen prifen

Motor lauft unverhofft an; Regler Uberhitzt

Méglicherweise Stérungen auf dem Flugfeld.

Der normale Betrieb des Reglers kann durch Stérungserscheinungen im Umfeld
beeinflusst werden. Regler erneut einschalten, prifen, ob er normal funktioniert.
Falls sich das Problem nicht I6sen I&sst, Funktion des Reglers auf einem anderen
Flugfeld testen.

Ungeniigende Kihlung.

Regler anders einbauen, um geniigende Kihlungsluft zu bekommen

Servos ziehen zuviel Strom; Regler wird Gberlastet.

Kleinere Servos einsetzen, die den Regler nicht lberlasten. Der maximale BEC-
Strom darf die technischen Daten des BEC-Stromkreises nicht Gberschreiten.

Motor bzw. Luftschraube zu groB.

Kleineren Motor bzw. kleinere Luftschraube einsetzen.

© robbe Modellsport
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Bau- und Betriebsanleitung

Nano-Vector ARF

No.
2580

Service-Adressen

Land irma Strasse t Telefon Fax E-Mail
ndorra Sorteney Santa Anna. 13 A?E&gmgghzireécaldes' 00376-862 865 00376-825 476 |sorteny@sorteny.com
[Danemark. ordic Hobby A/S _ |Bogensevej 13 K-8940 Randers SV 0045-86-43 61 00 10045-86-43 77 44 |hobby@nordichobby.com
deutschland robbe-Service IMetzloser Str, 38 -36355 Grebenhain 0049-6644-87-777 - -87- hotline@robbe.com
England robbe-Schllter UK ILE10-UB IGB-LE10 3DS |eicestershire 0044-1455-637151 10044-1455-635151 |keith@robbeuk.couk |
Frankreich S AV Messe 6. Rue Usson du Poitou, BP 12|F-57730 Folschviller 0033 3 87 94 62 58 -3- -
Griechenland  ITAG Models Hellas 118, Vriullon Str IGR-14341 New Philadelfia/Athenl0030-2-102584380 10030-2-102533533 |i
[italien C-Electronic |Via del Progresso, 25 i Monicela G 0t (v 0039 0444 945992 10039 0444 945991 |mcelec@libero.it
Niederlande/Belg. Man van Mouwerik _ISiot de Houvelaan 30 INL-3155 Maasland 0031-10-59 13 504 10031-10-59 13 594 lvan Mouwerik@versatel.nl |
[Norwegen [Norwegian Modellers [Box 2140 -3103 Toensberg 0047-333 78 000 10047-333 78 001
Osterreich robbe-Service Puchgasse 1 -1220 Wien 0043-1259-66-52 - -11- office@robbe.at
Schweiz  Irobbe Futaba Service thinterer Schirmatiweg 25 ICH-4203 Grellingen 0041-61-741 23 22 %
ISlowakische Rep. llvo Marhoun Horova 9 ICZ-35201 AS 00420 351 120 162 ivm2000@seznam.cz
ISpanien robbe-Service IMetzloser Str, 38 -36355 Grebenhain 0049-6644-87-777 - -87- hotline@robbe.com
[Tschech, Rep lvo Marhoun Horova 9 (CZ-35201 AS 00420 351 120 162 ivm2000@seznam.cz

Hiermit erklart die robbe Modellsport GmbH & Co. KG, dass sich dieses Gerat in Ubereinstimmung mit den grundlegenden Anforderungen und
anderen relevanten Vorschriften der entsprechenden CE Richtlinien befindet. Die Original-Konformitatserklarung finden Sie im Internet unter
www.robbe.com, bei der jeweiligen Geratebeschreibung durch Aufruf des Logo-Buttons ,Conform®.

sorgt werden missen.

E Dieses Symbol bedeutet, dass elektrische und elektronische Kleingerate am Ende ihrer Nutzungsdauer, vom Hausmdill getrennt, ent-

Entsorgen Sie das Gerat bei lhrer 6rtlichen kommunalen Sammelstelle oder Recycling-Zentrum. Dies gilt fir alle Lander der Europaischen
I Union sowie anderen Europaischen Landern mit separatem Sammelsystem.

© robbe Modellsport
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Irrtum und technische Anderungen vorbehalten

Copyright robbe-Modellsport 2012 Kopie und Nachdruck, auch aus-
zugsweise, nur mit schriftlicher Genehmigung der robbe-Modellsport
GmbH & Co.KG

robbe Modellsport GmbH & Co.KG

Metzloser StraBe 38 - D-36355 Grebenhain
Technische Hotline: +49 (0)66 44 / 87-777 - hotline@robbe.com
Handelsregister: Amtsgericht GieBen HRA 2722
Personlich haftender Gesellschafter:
robbe Modellsport Beteiligungs GmbH GieBen / HRB 5793 - Geschaftsfihrer: E. Dérr, G. Geiger

robbe-Form AEBC



